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Samoloty ogdlnego przeznaczenia:

 Lekkie samoloty dyspozycyjne, turystyka lotnicza,

« EPATS — European Personal Air Transportation System,

« Samoloty lekkie sg tatwe w pilotazu,

» Statystyka: powodem 80% wypadkow jest btad cztowieka,

* Mozliwos¢ ksztattowania wlasciwosci pilotazowych samolotu,
« Samolot bezpieczny 1 przyjazny dla uzytkownika,

« Systemy posredniego sterowania samolotem (Fly-by-wire).



Ksztaltowanie wlasciwosci pilotazowych samolotu wraz z systemem zabezpieczen

SPS — System Posredniego Sterowania
FF — Filtr formujacy

KS — Komputer sterujacy

MW — Mechanizm wykonawczy

S-T — Samolot
PP — Przyrzady pomiarowe
MOD — Model idealnego samolotu

E — Estymator stanu
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e Testowanie sprzetu i oprogramowania (Hardware-in-
the-loop-simulation)

e Weryfikacja praw sterowania systemu

¢ Ocena wlasciwosci pilotazowych (T. Rogalski)

Stabilizacja wysokosci

Stabilizacja kursu Mod C - sterowanic
bezposrednie (awaryjne) [

1?

13— Mod B - sterowanie
uproszczone

Wysitek pilota

Btad stabilizacji

Btad stabilizacji
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Ocena wlasciwosci pilotazowych (1 - doskonaty)

Badania laboratoryjne wlasciwosci pilotazowych - OCENA OGOLNA

5
Hl Mod 1
Il Mod 2

Sterowanie klasyczne
(proporcjonalne) =

1
Ocena w skali TR [0 - 5]

2
Ocena w skali PR [0 - 10]

>

Sterowanie posrednie
(SPS-1A)

14 pilotow zawodowych wykonalo po S symulowanych lotow testowych
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A jednak samolot lata...
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A jednak samolot lata...
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... 1 pierwsze wnioski

Poprawnos¢ rozwiqgzan sprzetowych i programowych

System poSredniego sterowania utatwia technike
pilotazu

Integracja systemow sterowania, nawigacji 1 nadzoru

Mozliwe jest wspomaganie pilota podczas
wykonywania wielu typowych czynnosci

Zwiekszenie bezpieczernistwa pilotowania:
sygnalizacja, ograniczenia stanow zagrozenia

Samolot moze byc przyjazny dla poczqtkujqgcego pilota
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Dziatania poprawiajqce bezpieczenstwo lotow:

Wysoka niezawodnosc¢ elementow 1 uktadow sprzetowych
Redundancja sprzetowa i analityczna

Bezpieczne prawa sterowania (ograniczenia, podpowiedzi)
Intuicyjny sposob sterowania

Automatyczna kompensacja zaktdcen

Petna zautomatyzowana informacja ruchowa it pogodowa
Unifikacja wymagan pilotazowych i treningu lotniczego

Niezawodne systemy ratunkowe
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Program budowy i badan uktadu posredniego
sterowania dla zastosowan praktycznych:

* Prawa sterowania korzystne dla pilota
e Diagnostyka 1 rekonfiguracja systemu sterowania
 Wybor racjonalnych ograniczen eksploatacyjnych

e Opracowanie Kryteriow oceny nowych wilasciwosct
ptlotazowych samolotu ogolnego przeznaczenia

e Zasady certyfikacji systemu i szkolenia pilotow
 Finansowanie budowy wersji komercyjnej :
- Inicjatywa Technologiczna,

- Fundusze strukturalne SPO-WKP.



Zastosowanie systemu posredniego sterowania:

« Samoloty ogdlnego przeznaczenia
Orka
I-23
Iskierka

 Latajace symulatory samolotu F-16
Bielik
Iryda

-
e Latajqgce symulatory badawcze
Mewa . |
M-28 L
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